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Das entwickelte Vorgehen verbindet ausgewahlte normative, strategische und operative Elemente agiler Produktentwicklung mit denen des
Systems Engineerings, unter Berucksichtigung einer domanenubergreifenden Modellierung. Durch den situations- und bedarfsgerechten
Einsatz agiler Methoden, Praktiken und Artefakte wird die Kundenorientierung und Reaktionsfahigkeit erhoht.

Die Elemente des Systems Engineering sowie die kurzzyklische Erweiterung und Anpassung des Systemmodells ermoglichen es, eine
Datendurchgangigkeit zu erzeugen und die Komplexitat des Gesamtsystems zu beherrschen. Insgesamt wird eine hohere Transparenz auf
Produkt- und Prozessebene erreicht.
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4.4 Leistungsubertragungsanlagen (2500)

Die Leistung der Antriebsdieselmotoren und der E-Motoren wird durch die
Leistungsiibertragungsanlage auf die Verstellpropeller tbertragen.

*4.4.1 Schnittstellendefinition
v4.4.1.1 Schnittstelle Motor

mechanische Kraftiibertragung von Motor zu Ubertragungsanlage
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*4.4.1.2 Schnittstelle Propeller

mechanische Kraftiibertragung von Ubertragungsanlage zu Propeller
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